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RT-Thread·Qemu-mini2440 模拟器使用手册 

1.获取 RT-Thread 源码，进入 Tools 目录，解压 SDCARD.zip

到当前目录 

 

2.编译 RT-Thread/mini2440 版本,在 bsp/mini2440 目录下生成

rtthread-mini2440.axf 文件 

(1) 进入 bsp\mini2440 目录，输入 scons，回车 

 
(2) 最终生成目标文件 
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3.run-mini2440-sdcard.bat 批处理命令行解析 

批处理命令为： 
start qemu-system-arm.exe -M mini2440 -kernel ..\bsp\mini2440\rtthread-mini2440.axf -show-cursor  
以下是该对命令参数的解析： 
(1) -sd SDCARD -serial telnet:127.0.0.1:1200,server 
(2) -M mini2440：指定 qemu 模拟器所模拟机器为 mini2440 
(3) -kernel ..\bsp\mini2440\rtthread-mini2440.axf：指定模拟器运行 kernel 路径 
(4) -show-cursor：在模拟器中显示鼠标信息 
(5) -sd SDCARD：指定当前目录下的文件 SDCARD 为模拟 SD 卡 
(6) -serial telnet:127.0.0.1:1200,server：指定 telnet:127.0.0.1:1200 server 为模拟串口 

4.双击 run-mini2440-sdcard.bat 文件 

 
双击该文件后会弹出 Putty 配置窗口。 
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5.在 putty 配置窗口中输入 IP 地址和端口号 127.0.0.1:1200，

Connection type 选择为 Telnet,点击 Open 

 

6.模拟器启动成功，共有三个程序界面 

(1) 第一个程序界面，窗口标题为 QEMU，该窗口大小为 240*320,mini2440 的 LCD 模拟窗口，

RTGUI 运行其中。 
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 (2) 第二个程序界面，窗口标题为 127.0.0.1-PuTTY，该窗口为模拟串口输出窗口，RT-Thread
的所有串口打印信息都显示在该窗口界面中，可以通过该窗口使用 RT-Thread 的 Finsh shell 功
能。 
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(3) 第三个程序界面，窗口标题为 qemu-system-arm.exe，该窗口为 qemu/mini2440 模拟器终端窗

口，其中输出 qemu 模拟器相关信息。 
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RT-Thread 相关建议或技术支持 

RT-Thread 官方网站论坛：     http://www.rt-thread.org/phpbb 
RT-Thread 英文网站及 SVN 源代码服务器： http://rt-thread.googlecode.com 
阿莫综合电子网站 RT-Thread 专版：   http://www.ourdev.cn/bbs/bbs_list.jsp?bbs_id=3066 


